Національний технічний університет україни

“Київський політехнічний інститут”

Факультет авіаційних та космічних систем

Кафедра автоматизації експериментальних досліджень

Анотація до курсового проекту:

“Вимірювання зусиль . Широкодіапазонний системний вимірювач зусиль автономних літальних засобів ”

Автор:
 

Майданюк Роман Олександрович 
Дата здачі:

15 грудня 2015 р.
Кількість сторінок: 
150 сторінок + 3 додатки
Мій проект на тему: Вимірювання зусиль. Широкодіапазонний системний вимірювач зусиль автономних літальних засобів . Він має механіко - тензорезистивну конструкцію. Проект базується на базі  мікроконтролера STM32F429, використовуючи Keil uVision IDE і Microsoft Visual C ++ з Qt на персональному комп’ютері.
     Безпілотні літальні апарати та їх комплекси на сьогоднішній день є найбільш перспективними, динамічно розвиваються системами військового і цивільного призначення. Простежується тенденція нарощування зусиль ряду науково і технічно розвинених країн з розробки автономних літальних засобів та їх комплексів, насамперед малорозмірних . Якісне виконання цільової завдання залежить від безперебійної роботи всіх бортових систем , однак особлива роль відводиться навігаційно - пілотажним системам автономних літальних засобів, оскільки автономність, незалежність від людського фактору, стійкість до зовнішніх впливів є вирішальними факторами успішності
виконання
завдань.
     В основу проекту покладена задача покращення умов роботи бортового спостережного обладнання літального апарату та в цілому підвищити ефективність спостережних робіт у повітрі
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Мой проект на тему : Измерение усилий. Широкодиапазонный системный измеритель усилий автономных летательных средств. Он имеет механико-тензорезистивного конструкцию. Проект базируется на базе микроконтроллера STM32F429, используя Keil uVision IDE и Microsoft Visual C ++ с Qt на персональном компьютере.

 Беспилотные летательные аппараты и их комплексы на сегодняшний день являются наиболее перспективными, динамично развивающимися системами военного и гражданского назначения. Прослеживается тенденция наращивания усилий ряда научно и технически развитых стран по разработке автономных летательных средств и их комплексов, прежде всего малоразмерных. Качественное выполнение целевой задачи зависит от бесперебойной работы всех бортовых систем, однако особая роль отводится навигационно-пилотажным системам автономных летательных средств, поскольку автономность, независимость от человеческого фактора, устойчивость к внешним воздействиям являются решающими факторами успешности выполнения заданий.

В основу проекта положена задача улучшения условий работы бортового наблюдательного оборудования летательного аппарата и в целом повысить эффективность наблюдательных работ в воздухе
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My Project on measuring the force. Wide-range system force meter of unmanned aerial vehicles. It has a mechanical-tensoresistive design. The project is based on a microcontroller STM32F429, using Keil IDE and uVision Microsoft Visual C ++ with Qt on a PC.

Unmanned aerial vehicles and their complexes are by far the most promising and dynamically developing systems for military and civil purposes. The trend increased efforts of a number of scientifically and technically developed countries to develop autonomous flying vehicles and their systems, especially of small. Qualitative performance target task depends on the smooth operation of all onboard systems, but a specific role for navigation - Indirect flight flying vehicles as autonomy, independence from the human factor, resistance to external influences are decisive factors for the success of tasks.

The project entrusted with the task of improving the conditions of observation equipment onboard aircraft and generally increase the effectiveness of supervisory work in the air.
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